KUKA

KR 90 R2700 pro

Steuerung
Steuerung KR C4
Bedienhandgerat
Bedienhandgerat KUKA smartPAD
Arbeitsraumgrafik
Dimensions: mm
Technische Daten ) &\ g8
Maximale Reichweite 2696 mm . \ L L
Nenn-Traglast 90 kg o T IR
Nenn-Zusatzlast Karussell / Schwinge / Arm 0 kg / 0 kg / 50 kg w,
Nenn-Gesamtlast 140 kg J )
Positionswiederholgenauigkeit (ISO 9283) + 0,06 mm -
Anzahl Achsen 6
Einbaulage Boden i
Aufstellflache 830 mm x 830 mm N
Gewicht ca. 1058 kg , AN
Achsdaten / Vailin e \
Bewegungsbereich 7 |
A1 +185 ° [ e a.—;u@ }
A2 140 °/ -5 °
A3 120 ° / 155 °©
A4 +350 ° poree
A5 125 °
AB +350 °
Geschwindigkeit bei Nenn-Traglast I
A1 136 °/s
A2 130 °/s Anbauflansch
A3 120 °/s +)§,n Dimensions: mm
) e 2 =
Ad 292 °Is o10H7 = Olsgg,. ~
A5 258 °/s TN p=
A6 284 °/s 10__8

Betriebsbedingungen
Umgebungstemperatur bei 10 °C bis 55 °C (283 K bis 328 K)
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@80 H7.
@140 h7

Betrieb /;4'
721! ]
e
Schutzart - 4,0 é
= - fitting length” =
Schutzart (IEC 60529) IP65 ‘T‘A 16" || =
Schutzart Zentralhand (IEC 60529) IP65 .

Angaben Uber die Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern dienen lediglich Informationszwecken. MaRgeblich fir den Umfang
unserer Lieferungen und Leistungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand. Technische Daten und Abbildungen unverbindlich fiir Lieferungen. Anderungen vorbehalten.
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